Infroduccion a Arduino.

Electronica para todos.




¢ Que es Opensource?

» Opensource (Codigo abierto o fuente abierta): Software distribuido
y desarrollado liboremente. Busca los beneficios practicos de poder
acceder al codigo. (ruente: wikipedia)

En el caso de Arduino, tanto el software como los esquemas del
hardware son abiertos, permitiendo que la comunidad acceda a
ellos, los copie, distribuya y mejore dia a dia.
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» Arduino es una plataforma
de electronica abierta para
la creacion de prototipos
basada en software vy
hardware flexibles y fdaciles
de usar.

» Se cred para artistas,
disenadores, aficionados vy
cualguiera interesado en
crear entornos uU objetos
intferactivos.

Fuente: arduino.cc

Imdgenes:
Arduino UNO (arduino.cc)
EasyVR Shield (Bricogeek.com)
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Estructuro de un Arduino UNO. ¢ Asusta?
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Estructura de un Arduino UNO
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1. Enfradas/salidas digitales
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Entradas/salidas digitales

» Solo pueden leer/escribir dos valores. 0 (LOW) y 1 (HIGH). En el caso de
Arduino, se trabaja con una logica de 0-5V. Suele tomar los valores como

HIGH cuando son mayores a 1,5V.

» Algunos pines pueden utilizar la funcion PWM (Modulacion de ancho de
pulso) que emite pulsos de 5V para que V.4, S€a de un valor

determinado. Vi -

» PWM es muy Uufilizado para controlar la ,,
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Eiemplo 1. Hola mundo (Parpadeo LED

Blink | Arduino 0022 - =
File Edit Sketch Tools Help

» Abrimos el ejemplo
“Basics --> Blink”

» Seleccionamos puerto serie -> Upload.
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Made with [[J Fritzing.org

i Ly
Blink
Turns on an LED on for one second, then off for one second,

This example code iz in the public domain.
L

vold setup() {
/4 initialize the digital pin as an output.
#f Pin 13 haz an LED connected on most Arduino boards:
pinMode (13, OUTERUT):

vold loop() {
digitalWrite (13, HIGH):; /¢4 set the LED on

delay(l000]) ; S wait for a second
digitalWrite(l3, LOW);: ff set the LED off
delay(l000]) ; S wait for a second




Practica 1. Coche fantdstico

» Debemos conectar 5§ LED a diferentes salidas digitales de nuestro Arduino y
programar el Arduino (preferiblemente uflilizando bucles) para que se
vayan encendiendo y apagando en orden, simulando las luces del frontal
de Kift (el coche fantastico).

» Debe tenerse en cuenta que los LED necesitan una resistencia que limite la
corriente cuando no son enchufados al pin 13 (que fiene una resistencia
interna).




inti; // Declaramos una variable auxiliar para los bucles.

void setup() {
for (i=9;i<=13; i++) {
pinMode (i, OUTPUT); // Declaramos los pines 9-13 como salidas.
} // Fin bucle for.
} // Fin setup.

void loop() {
for (i=9;i<13; i++) { //Bucle ida.
digitalWrite (i, HIGH); // Encendemos LED.
delay(1000); // Esperamos 1000ms (1 segundo).
digitalWrite (i, LOW); // Apagamos LED.
} // Fin bucle ida.

-

for (i=13;1>9;i--) { //Bucle vuelta.
digitalWrite (i, HIGH); // Encendemos LED.

delay(1000); // Esperamos 1000ms (1 segundo).

digitalWrite(i, LOW); // Apagamos LED.

} // Fin bucle vuelta. BE e e PY
}//FlnIOOp S88cwendvin 012345

Made with [} Fritzing.org

// (1146 bytes)



2. Entradas analdgicas
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Entfradas analdgicas

» Arduino posee conversores analdgico-digital de 10 bits (valores de 0 - 1023)

®» Para una mayor precision, podemos dar un voltaje de referencia que
determinard el voltaje maximo (por defecto 5V).

» Pueden ser utilizadas como salidas digitales (NO SALIDAS ANALOGICAS).
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Fuente de audio analdgica Muestreo a velocidad constante

(hasta 44.100 muestras por segundo)
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-127



Practica 2 — Confrolando el tiempo

» |[eyendo datos de un potenciometro mediante la entrada analdgica AQ,
utilizaremos esos valores (0-1023) para cambiar la frecuencia de parpadeo

de los LED de la practica anterior.
» Solucion: Eemplos --> Analog --> Analoginput




Gracias por vuestra atencion

» sQuieres saber mas sobre arduino?e

» www.arduino.cc (Es recomendable mirarse la version inglesa)

» www.arduino.cc/es (Para aquellos que no se lleven bien con Shakespeare)

» www.loleando.es (Aceptamos sugerencias de tutoriales y por supuesto, mejoras)

» sDOnde comprarme las cosas para empezare

» |0 sienfo, aun no me ha sobornado nadie v el listado es largo...
Acércate y pregunta, no muerdo ;)

» Javier Collado Gutiérrez

» www.loleando.es

» Twitter: @fuseprods / @loleando

» cMail: loleando.es@gmail.com


http://www.arduino.cc/
http://www.arduino.cc/es
http://www.loleando.es/
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http://twitter.com/fuseprods
http://twitter.com/loleando

